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2 opciones: Version neumatica o
version con robot colaborativo para
_ HAS-202 SE 14.0
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El FSE imvierte en tu futuro

-Coordinacion de tareas técnicas.
-Gestion del presupuesto, gestion administrativa,

legal y ética.
Gestion del -Coordinacion de la gestidon del conocimiento
WPO0 1a7
proyecto generado.
-Mantener las decisiones adoptadas por el grupo
-Asegurar la comunicacion entre participantes.
-Solucionar desviaciones respecto al plan
Transferencia de -Jor_ne_ada de formacidn inicial en empresa
WP1 L participante. 2asd
conocimiento ) L -
-Asistencia técnica empresa participante.
Adquisicién de | -Elaboracion de listados de materiales necesarios
WP2 materiales -Alquiler de materiales especificos para la 4
necesarios plataforma de experimentacion.
-Desarrollo del entrenador, que incluird las fases
Disefio y de disefio inicial (disefio mecénico, eléctrico,
WP3 construccion de | neumatico), intermedio (programacién de control 345
plataforma de PLC/HMI), avanzado (sistemas inteligentes Qlink
experimentacion | y aplicacion de Realidad Aumentada).
-Realizacién de practicas con alumnos.
-Realizar una jornada de puesta en comun de la
Asimilacion del | experiencia y una reflexion de cémo trasladar las
WP4 conocimiento tecnologias del proyecto a la realidad docente 6
adquirido desde el punto de vista técnico, didactico y
econdmico.
-Recopilar toda la documentacién generada en
soporte electrénico.
WP5 Difusion proyecto | -Realizacion de acciones de difusién de acuerdo 1y7

y sus resultados

con lo establecido en el punto 7 de este
documento (jornadas de difusién, noticias web,
newsletters, carteleria rollup y otros).
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2
X

3
X

4
X

X X X X o,

6

X
X
X

7
X

8
X

9 10 11 12 13

14

15

16

X X X X X X X X

X X X X

X X X X X

X



WP N.2 Works Package Actividades Mes Indicador Objetivo Fase
AD1 Gestion y coordinacion lale Desviaciones: 0 Menorque 2 | 1,2,3,4,5,6,7
WP O Gestion del Proyecto | AD2 Meetings 1,7,16 MN.2 Meeting: 3 Minimn:: 3 1,2,3,4,5,6,7
AD3 Realizar memoria final/dossier digital 13 a IE Realizado 1,2,3,4,5,6,7
Al.1 Jornadas de Formacion inicial Realizado
WP 1 Transferencia del Al.2 Puesta en comun de las problematicas durante el 3alz N.2 Meeting online: 2 Minimo 2 3,4,5
Conocimiento desarrollo del Proyecto
A.1.3 Asistencia técnica de expertos SMC para solucionar 3alz N.2 visitas a centros Minimo: 4 34,5
dudas técnicas participantes: 2
AZ2.1 Realizacion de listado especifico de materiales 5,6 Realizado
WP 2 Adquisicion de necesarios
materiales necesarios | A2.2 Peficion alquiler de material especifico para el desarrollo 6 Realizado Si 4
del Proyecto
innovacion
A3.1 Disefio mecénico/eléctrico/neumatico 3,4,5 Realizado Si 3
L . A3.2 Construccion (ensamblaje y programacion) 7,89 Realizado Si 4
Diseno y construccion — — - - - -
wp 3 A3.3 Implementacién conexidn remota del sistema,/Cloud/Big | 10313 Realizado Si 5
de plataforma de Data
experimentacion A3.4 Practicas con alumnado 10213 MNamero horas Minimo: 15 5
experimentacion: 30 h
NP innovacion
As'm"_ac!ﬂ" del A4.1 lornada de puesta en comun de resultados para 14 Realizado Si 6
WP 4 cnnm_:lrnlentn docentes participantes.
adquirido A4.2 Documento reflexion inclusién de tecnologias en el aula 14 Realizado Si 6
Demostracion, validacion
AS5.1 Realizar 2 newsletters de difusion (canal clientes SMC) y 2,15, Realizado Si 1,7
noticias web. 16
WP S Difusion proyecto y AS5.2Carteleria rollup Realizado Si 1,7
sus resultados A5.3 Realizar jornadas de difusion, presentacion de los lals Realizado Si 7
resultados de proyecto
AS5.4 Realizar jornada de difusion a Centros y empresas del 15,16 N.2 de Jornadas por Minimo 1 7

entorno.

participante; 4
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Industria y mantenimiento 4.0
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= |5 Blogues de programa

B¢ Agregar nuevo bloque

4 FIRSTSCAN CYCLE [0B100]
4 MAIN PROGRAM [OB1]

4 BCR [FC8)

4 EMERGENCY [FC4]

4 INT_ADD_REG [FC16]

4 INT_BCR_DEL [FC23]

4 INT_CLEAR_ALL [FC19]

4 INT_SEARCH_<0 [FC17]
4 INTEGRATED [FC6]

4 IOLINK_DATA [FC12]

4 MESCADA [FC7)

4 OUTPUTS [FC2]

4 STEPS_EXT[FC9]

4 STEPS_INT[FCO]

4 STEPS_PROD [FC10]

4 STOP [FC5]

4 TIVERS [FC1]

4 Weight_To_Real [FC20]

4 WORKBITS [FC3]

4 EX260 [FB2]

4 HEXtoDINT [FB1]

4 10_LINK_DEVICE [FB50001]
@ DE_HtoDINT[DB100]

@ Ex260_DB [DB34]

@ EX_250_ARRAY [DE33]

@ EX_260_ARRAY_RESET[DB39]
@ EX_260_ARRAY_SETPOINT [DB74]
@ EX_260_ARRAY_SETPOINT_VUARNI...
@ PROD_LIST[DES)]

@ RCV_DB_A BCR[DB20]

@ RCV_DB_A_SCALE [DB30]
[P

~ [%z] Dbs_lolinks

@ 10_LINK_DEVICE_DE [DE32]

@ 10_LINK_DEVICE_DE_1 [DE35]
@ 10_LINK_DEVICE_DE_2 [DB44]
@ '0_LINK_DEVICE_DE_3 [DE36]
@ '0_LINK_DEVICE_DE_4 [DB37]
i@ 10_LINK_DEVICE_DE_5 [DE38]
i@ '0_LINK_DEVICE_DE_6 [DE40]
i@ '0_LINK_DEVICE_DB_7 [DB41]
i@ '0_LINK_DEVICE_DEB_8 [DE42]
i@ '0_LINK_DEVICE_DE_g [DE43]
@ 10_LINK_DEVICE_DE_10 [DB45]
@ 10_LINK_DEVICE_DE_11 [DB46]
@ 10_LINK_DEVICE_DB_12 [DB47]
@ 10_LINK_DEVICE_DB_13 [DB48]
@ 10_LINK_DEVICE_DE_14 [DB49]
@ 10_LINK_DEVICE_DB_15 [DB50]
i@ '0_LINK_DEVICE_DE_16 [DB51]
i@ '0_LINK_DEVICE_DE_17 [DB52]

I0_LINK_DEVICE_DE_18 [DB53]
IO_LINK_DEVICE_DB_19 [DES4]
I0_LINK_DEVICE_DE_20 [DES5]
IO_LINK_DEVICE_DE_21 [DES6]
IO_LINK_DEVICE_DB_22 [DES7]
IO_LINK_DEVICE_DE_23 [DES8]
I0_LINK_DEVICE_DE_24 [DBS9]
IO_LINK_DEVICE_DB_25 [DE6O]
I0_LINK_DEVICE_DB_26 [DE61]
I0_LINK_DEVICE_DB_27 [DE62]
IO_LINK_DEVICE_DB_28 [DE63]
I0_LINK_DEVICE_DE_29 [DE64]
IO_LINK_DEVICE_DE_30 [DE65]
IO_LINK_DEVICE_DB_31 [DE66]
I0_LINK_DEVICE_DB_32 [DE67]
I0_LINK_DEVICE_DE_33 [DE6S]
IO_LINK_DEVICE_DB_34 [DE6&9]
I0_LINK_DEVICE_DB_35 [DE70]
I0_LINK_DEVICE_DE_36 [DE71]
IO_LINK_DEVICE_DB_37 [DE72]
I0_LINK_DEVICE_DB_38 [DE73]
I0_LINK_DEVICE_DE_39 [DE75]
IO_LINK_DEVICE_DB_40 [DE76]
IO_LINK_DEVICE_DE_41 [DE77]
I0_LINK_DEVICE_DE_42 [DE78]
IO_LINK_DEVICE_DB_43 [DE79]
I0_LINK_DEVICE_DE_44 [DE&1]
IO_LINK_DEVICE_DE_45 [DES2]
IO_LINK_DEVICE_DB_46 [DES3]
I0_LINK_DEVICE_DE_47 [DES4]
I0_LINK_DEVICE_DE_48 [DES5]
IO_LINK_DEVICE_DB_49 [DESE]
I0_LINK_DEVICE_DE_50 [DE&7]
I0_LINK_DEVICE_DB_51 [DESS]
I0_LINK_DEVICE_DB_52 [DE89]
I0_LINK_DEVICE_DB_53 [DES0]
I0_LINK_DEVICE_DB_54 [DES91]
IO_LINK_DEVICE_DB_55 [DE92]
IO_LINK_DEVICE_DB_56 [DE93]
I0_LINK_DEVICE_DE_57 [DE94]
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* Internet de las cosas
* Cloud computing
* Big Data

Node-RED




MNode-RED
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= Mass measurement trends

W Pulsa | F11 | para salir del modo de pantalla completa

http://localhost:1880/ui/ MASS MEASUREMENT TRENDS
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